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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
drogowych przy wykonaniu utwardzonych nawierzchdiglw Miescie Zory:
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Konwalgj.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Roleicz
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Statki.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiZulHerberta.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogikleészczowskiej.

PTooTo

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy przy zldgan
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Roboty drogowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkows (droga)

albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuoé@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtéc miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsyplq - odlegiaé¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdabyostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zewzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45. Drogatymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przezaaa do ruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawfizeana do usuRtia po jego zakéaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanoagty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzséy do
notowania zdarzei okolicznaici zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokaeapych odbioréw
robdt, przekazywania poleté innej korespondencji technicznej pamzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakecenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej

i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymienionaw danych kontraktowych (wyznaczona
przez

Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna

za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ogs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubathikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcihwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt

Z ponumerowanymi stronami, ghey do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligge
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikéw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez #yniera/Kierownika
projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badeeyzaakceptowane przez Zamawgego, niezbkdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.



1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentgapjektowy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warsturaglych do przejmowania i rozktadania olgein

od ruchu na podie gruntowe i zapewnigjych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyrbwnawcza - warstwa dga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniege]
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €&t nawierzchni st#aca do przenoszenia ohgéen od ruchu na podie. Podbudowa nmie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna&zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagé& podbudowy spetniafa, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu przenikaniem ctek podiga. Maze zawiera
warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dniat
mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniesiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej. i) Warstwa odgzapca - warstwa staca do odprowadzenia wody

przedostajcej skt do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunelgdka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowasdpbwiednio utrzymana (w tym sgierdg publicznych

dopuszczona przez odpowiedniego 4drz do przeprowadzenia objazdu) do przeprowadzeniaurpablicznego na

okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodidé - zgodnd¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi tolerancjamiesd

przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeajtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlenégo rodzaju

robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseteu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z i urzadzea oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy meoréwniez obejmowa teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy uazlzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26. Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapdéw, umieszczenia ugdzen

organizacji i bezpieczsstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zglta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji

nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaey pod nawierzchaido gkbokadsci przemarzania.

1.4.28. Podize ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaittezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w

celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie  igniera/Kierownika  projektu - wszelkie olpcenia  przekazane  Wykonawcy

przez Irkyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z

prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowepgolczenia drogowego lub

catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametf@ometrycznych trasy w planie i przekroju patiym)

istniejacego padczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zagtim, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku

wedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemegftodowiska naturalnego, staneey utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapowiutrudnienie w realizacji zadania budowlanegagynagktad

droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -e¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokatje,

charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozdvieklada si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych form



konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.37. Rekultywacja -roboty mage na celu uporddkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd migdzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtamiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi pogttej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.
1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szerolé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdimpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikow mierzona Wwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdb(przedmiarem) w kolejrii technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren ude@gmiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twarze czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inra droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢zt przeds¢wziccia budowlanego, stanoyda odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolrp do samodzielnego petnienia funkcji techniczrytbowych. Zadanie mee polegé na
wykonywaniu robot zwazanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrabudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynniei na terenie
budowy, metody &yte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaVykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidiranistracyjnymi, lokalizagj
i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dziknbudowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone gwaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakogzt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgsdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwatyiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawi przetargow dokumentag projektova oraz
projektows
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kigwwykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej (w przypadku odpowieldriapisow w warunkach przetargowych lub umowie).
1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkidodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich$
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohauie kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych" @@inych warunkach umowy").

Wykonawca nie mee wykorzystywa bteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoininzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj
Owprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbignosci, wymiary podane na fgrnie s wazniejsze od wymiaréw okétonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z dokumentacprojektova
1SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartéci docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wigacy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowp®d, ruchem" lub ,objazd")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w adkres
trwania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, wyniesiony w teren (uzgodnionydpowiednim zargem drogi i organem zaydzapcym ruchem przez
Projektanta), projekt organizacji ruchu i zabezp@tda rob6t w okresie trwania budowy. W przypadkapewego
wprowadzania tymczasowej organizacji ruchu zatwienie dotyczy kadego etapu.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbya biezaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekffarozacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaluje i kdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: oznakowanie, zapogyyiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagajv ten sposob
bezpieczéstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dzieh i w nocy tych zapdr i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeta utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktovy.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub ucazliwosci
dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynik@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysziezk innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasugi do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl
na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovoégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywdé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vgpya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgstm osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materialtow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o e¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniomjednostlk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.



Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, aza@iaiczeniu rob6t ich szkodliwgg zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atiay zgod; na uwycie tych materialtébw od wigiwych
organéw administracji gistwowej.

Jezeli Wykonawca uwyt materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich zycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8. Ochrona whasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpmstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddzych witacicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamaweggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemngtdlacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i uradzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamia rozpoczcia robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz lzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkddzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeza#sapmcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca hdzie realizowa roboty w sposéb
powodupcy minimalne niedogodrci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeniaudaewy
mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéimp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawa a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z whlasto i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca hkhdzie stosow& sig do ustawowych ogranicaenaciskdbw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypo#&ania na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszaliéeh:dne zezwolenia i uzgodnienia
od witasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo faddiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spemnigje
tych warunkéw zostaly uswte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone na
swiezo ukmczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robot
w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniamgniara/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcegdiie przestrzegaprzepiséw dotyczeych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie uszlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz smiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oré& zhpewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odigbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremroboét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez syniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone w taki
sposOb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie [diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Wykonawca jest zobowrany do zimowego utrzymania drogi zgodnie z wyméagan Zaradcy drogi dla danej
kategorii drogi w przypadku gdy robotyds prowadzone lub nie zostarzakaiczone do chwili wysipienia warunkow
zimowych wymagajcych odpowiednich zabiegéw utrzymaniowych.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargzdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowsa or



inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdrevs jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami étizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w odniesieniu do spgi,
materiatow lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowd
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzg@dstawiagc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasn&a@nkretne normy i przepisy, ktére spethiaajp materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséie o
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. ypadku gdy powotane normy i przepisymastwowe lub odnosgz
sig do konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewierjréwny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawarzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d
0znaczeniu geologicznym lub archeologicznym oakna terenie budowyetla uwazane za wlasnidé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysako
kwoty, o ktég nalezy zwiekszy¢ cere kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego(o ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpiec&yZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4&plecze Zamawiagego".

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzieprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekienatow przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, czegoétowe informacje dotygee
proponowanegozrddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatéw jak réwniz odpowiednie
Swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatowzédet
miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo | jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentact zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowg@nzez siebie metedvydobycia
1 selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnragitpaistwowej i samorgdowe].

Wykonawca ponosi odpowiedzialfioza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw



pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolymateriatéw, dzietrawy i inne jakie okza sie potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materiatow do rob6t.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaemaléw miejscowych ¢rla
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uki@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@awterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dzie prowadzi zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to pisermzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zone w
miejscu wskazanym przezAyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatow do innych robét, inte dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tychtemiatéw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaawykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie zZ8aym, j&li bedzie to potrzebne
Z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez myniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawgzaj materiatu
nie maze by p&niej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na@ferdo czasu gdy dola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabja sjakos¢ i wihasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@giatzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z 4pnierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgo w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materiatdw mogby¢ okresowo kontrolowane przezayniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prohéterialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu khdzie przeprowadzat inspekcyytworni, musa byé spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli  produkcja odbywa i w miejscu nie nalgcym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien kiyzgodny z ofert Wykonawcy i



powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizpciji robét,
zaakceptowanym przez dyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalw wymienionych wyej
dokumentach, spetz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stagmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien lgyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidumozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadruzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by pdézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy, zostamzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. Transport

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takicérodkdéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkoéw transportu powinna zapewdigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami flkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyadspeini@ wymagania dotycze przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow Ka @nych parametrow technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca lkdzie usuwé& na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, kagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za jéko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robo6t, daagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji robdt opracowanym przez Wylwe; oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemv planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostarusunete przez Wykonawg na
wiasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany kid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pémie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialgoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot &rla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektome SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyriynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkciji
i przy badaniach materiatéw, @l@iadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazarg kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytpaniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu program



zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jasm Wykonawca powinien okédi¢, zamierzony sposob
wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t wdupcy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektovs, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) czs¢ 0golmn opisupca:
— organizacag wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— spos6b zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jadka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,
— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalkin wykonywanych robét,
— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
— sposbéb oraz formmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w  procesie  technologicznym,  proponowanyposéb i  foren  przekazywania  tych
informaciji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
—rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz ugdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhutia wiasciwosci w czasie transportu,
— spos6éb i procedampomiardéw i badé (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie urgdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,weyzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,
— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robd6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykomeamj aby osigna¢ zatawona jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peirkontrok robdt i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia nieziddne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.

Wykonawca kdzie przeprowadZa pomiary i badania materialbw oraz robo6t zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ 3 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontirgést
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okétajacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedocignieciach dotyczacych urzdzea laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedociagniecia te leda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatow
1ldopyci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsunéte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki kzda pobierane losowo. Zalecastosowanie statystycznych metod pobierania probe&stych na



zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek etla dostarczone przez Wykonawci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone mzeWNykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zadkeemy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca ¢tizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnmzez Wykonawe usungite
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkotvpada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenitevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomeazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegniera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi geigi ich wyniki do
akceptacji lnyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorngmia kontroli, pobierania probek
i badania materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pekiwania, a Wykonawca i producent materiatléw poeinudziel
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenié zgodnd¢ materiatéw i robot
Z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnychahakiontrolnych jak i wynikéw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materiatow i prowadézi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swéj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i robot z
dokumentagj projektova i SST. Mae réwniez zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtdrnych lub dodatkowych batla
pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieadm#wa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych erazciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnszi z:
— Polsky Normg lub
— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie &
objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumendywgymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte



wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi proj ektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujacym Zamawiagcego
i Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z olaujacymi przepisami [2] spoczywa nha
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy dila dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robdét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyetzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonataszap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisk&tsowego. Zapisy &da czytelne, dokonane trwaltechniky, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dagk, przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— dak uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak
i harmonograméw robét,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementdéw robét,
— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsgh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przegadzonych badea
z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdblnych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyeddp przedicone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si
Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu
do ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak strprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polede
Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw rob4t. Obmiary wykonanych robét przepameast w sposéob aigly w jednostkach przgych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakasci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robdt. Winny Iéyudostpnione na kade
zyczenie lryniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,



b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugnj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera/Kierownika projektu
Ozakresie obmierzanych robot i terminie obmiaounajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obow#ku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z e#tcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
linzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagatego inaczej, obkjosci beda wyliczone w m jako diugd
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob&idab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spregt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagcleeli urzadzenia te lub spet wymagaj
a bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robat.

7.4. Wagi i zasady waenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST d&lzie

utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposéb agly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotleaéd
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajcych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezésda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @ibpsci begda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyliierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbiér robét
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdobi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmstpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiérebzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiij
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobndi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia lynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentacj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgsciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobét dokonuje krynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakdsci i wartdsci.

Catkowite zakdczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvapisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpiémie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaazoprzez Zamawiapego w obecn&i
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adiajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedi@onych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodob wykonania robét z
dokumentagj projektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoz@a sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdipetniagcych



i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub robo6t uzupetniacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentajektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésh®o ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtadgm robdt jest protokédt odbioru ostatecznego trobé
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpanmy przygotowanastgpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wicicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kyda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzughtych wyznaczy komisja.

NoohkwnN

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotra@wizanych z usumciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot".

9. podstawa pfatndci

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost& obmiarows ustalon dla danej pozycji
kosztorysu. Inwestycjaedzie rozliczana kosztorysowo (kosztorys powykonaicz

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowmdptaw ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogmowej Rkdzie uwzgbdniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST,
w dokumentacji projektowej, w przepisach prawa oraynikajace z przygtych technologii, zastosowanego sz
lokalizacji miejsc produkcji lub wydobycia zastossmwych materiatdw, miejsc utylizacji materialéw uggsych w wyniku
prowadzonych robot, optat sktadowiskowych lub inmyc

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
— robocizre bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaegstdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizawghu obejmuije:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie 2ynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi insticjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz t@czeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posipu robét - w przypadku zmiany projektu
organizacji ruchu dostarczonego przez Zamawegjo/Inwestora.
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugai@ tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuije:
(@) usunkcie wbudowanych materiatdow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwjzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pghiejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{z01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B)5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



D - 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotycice wykonania iodbioru robét zg@anych z odtworzeniem
przebiegu trasy drogi i jej punktéw wysakmwych w ramach zadania przy wykonaniu utwardzbngawierzchni drog w
Miescie Zory:

Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Konwalej.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Rol®icz

Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Statki.

Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiZulHerberta.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogikleszczowskiej.

cooow

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokuntenzetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t amanych z wszystkimi czynidoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrsgowe] oraz poleenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysok&ciowych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodaz:

1) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

2) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzenie osi),

3) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),

4) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

5) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochradla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

6) przeniesienie punktéw istnigej osnowy geodezyjnej poza granicobdt ziemnych wraz z odtworzeniem
wysokaciowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

7 Punkty gtéwne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i kohcowy punkt trasy.

8) Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoéine” fild.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robdt
Ogblne wymagania dotygeze Robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogbpkt. 1.5.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugoi okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot gigmmw gsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éndeednic
0,15- 0,20 midlugiwi 1,5- 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowesednicy 5 mm i dtugéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikigtatrasy, poza gramgasa robét stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do 0,20 m i
diugcéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgodnit z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G@-2.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”. @kt
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
1) teodolity lub tachimetry,

2) niwelatory ,

3) dalmierze,

4) tyczki,



5) laty,

6) tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa uzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagaxgidlie” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M@O®,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy i reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezluine do szczegOlowego wytyczenia robot. Prace pomvwar powinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.eBy te powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okitone w Dokumentacji Projektowejg szgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #fia sie od rzdnych okrélonych w
Dokumentacji Projektowej to powinien poinformaiva tym Irzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic
rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektoweagednych rzeczywistych zostanwykonane na koszt
Zamawiajcedgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznacza,ze roboty dodatkowe w takim przypadku otimi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkiyérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia oitegace w
spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzeowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenig/stkizh punktéw pomiarowych iich oznadéze czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora tamzniszczone przez Wykonawa ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robdt, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mlaigtowej realizacji rob6t nakg do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne mpomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #ekdowhzane do punktdw pomocniczych, pobmych poza granic roboét
ziemnych. Maksymalna odledgibpomidzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegdé miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej powinna bynie
wieksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tawyamcych.
Jako repery robocze riaoa wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak
takich punktéw, repery robocze najezalazy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluezgjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzgdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosyjc niwelacg podwdjra w nawazaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg¢ wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu
i jego rzdne;j.

5.3. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy drogowej najewykona w oparciu o DokumentagjProjektova, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich (kierunkowych) w odlegioi zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby¢ wigksze
niz 5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowej.



Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu zgodnie
z Dokumentaej Projektows. Do wyznaczania kragdzi nasypOw i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr . Odlegkd miedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj.

Dla sprawdzenie prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownikskazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawig w odlegtgciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacj Projektov.

5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza gearibot wraz z odtworzeniem wysckiiowym mae by wykonane tylko przez
uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjArzeniesienie osnowy geodezyjnej must lyykonane przed
przystpieniem do robét obfych Projektem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbipig. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&diowych naley prowadzt wedtug
0go6linych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnievymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00®MMymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest 1 kilometr trasy drogowe;j.
Jednosti obmiaru Rob6t zwazanych z przeniesieniem osnowy geodezyjnej pozaagrpasa robot jest 1 pkt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00@M@ymagania ogdlne” pkt. 8.

8.1. Sposa6b odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @asje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjie@re Wykonawca przektadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

przygotowanie i oznakowanie robat,

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,

ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeeys

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochroola przed zniszczeniem i oznakowanie utatwdaj odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
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Cena jednostkowa odtworzenia osnowy geodezyjnegigamia:

2. przeniesienie punktow osnowy geodezyjnej lll klpsga grani¢ pasa robo6t
3. odtworzenie wysokiiowe

4. obliczenie wspotranych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,
5. uzgodnienia z odpowiednimi wlkadzami.



10. Przepisy zwazane

12.Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych

13.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeisGUGIK, 1979

14.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaiUGiK, 1978

15.Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

16.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK, 1979

17.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G&J 1983

18.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, @JG983

19.Wytyczne zlecania robot, ustug i dostaw w drodzetargu. GDDP, Warszawa, 1994

9. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 zzméejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawardgeyjne i kartograficzne.
10. Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 siexd®91 r.



D - 01.02.02. ZDECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJINEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru rob6t zygwanych ze zdgiem
warstwy ziemi urodzajnej w ramach zadania przy wgu utwardzonych nawierzchni drog w Kt Zory:
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Konwalej.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Rol®icz
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Statki.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiZulHerberta.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiklészczowkiej.
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaRob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia Robot amanych z mechanicznym useciem warstwy ziemi
urodzajnej grubgei srednio 20 cm z pasa drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe podane w niniejszej §Egodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wymagagoine" pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce Robot
Ogoblne wymagania dotygze wykonania Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wyamsg ogoine” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padarST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoéine" pkt.
2.

3. SPRAET
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne” pkt

3.1. Sprat do wykonania robot
Ziemia urodzajnadulzie usuwana mechanicznie. Przy mechanicznym wykaniy robét stosuje gi

9) spycharki,

10) réwniarki,

11) zgarniarki,

12) koparki.

Dopuszcza girowniez reczne usuricie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie spmechaniczny z uwagi na maty zakres
robot lub niekorzystne warunki nie @by uzyty.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagaegiane" pkt. 4.

4.1. Transport ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna dulzie skladowana do dalszego wykorzystania. Wykoaawrzygotuje miejsce do skladowania ziemi
urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwaia sktadowanie. Miejsce sktadowania nie powinnbdmdalone o vécej niz 1
km od Placu Budowy. Transport ziemi urodzajnej igjsoe skladowania me odbywé sie samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.00M0Wymagania ogo6lne™ pkt.5.

5.1. Usungcie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinnadydjcta z przeznaczeniem do 4miejszego #ycia przy umacnianiu skarp i rekultywaciji
terenu po zak@zeniu wszystkich robét zazanych z modernizacgrogi..

Ziemie urodzaji nalery zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych ghakasci zgodnie z pkt. 1.3. lub wskazaroboczo
przez Irkyniera, wedtug faktycznego stanu zalegania.

Stan faktyczny &dzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrioi zwiazanych ze zdgiem ziemi urodzajnej. Ziemiurodzajma
przeznaczon do dalszego wykorzystania, po zatadowaniusmalki transportowe naly odwiezé na miejsce hatdowania na
odlegia¢ do 1 km. Na skiadowisku zieeiurodzajm nalery skladowa& w regularnych pryzmach, zabezpieczonych przez
zanieczyszczeniami. Wykonawca poniesie wszelkietihasniazane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znafégieniejsca
skladowania, uzyskanie uzgodfieod odpowiednich wiadz, sktadowanie, doprowadzeigirenu skladowiska do stanu
poprzedniego.



Nadmiar ziemi urodzajnej pozostegj po wykorzystaniu przy robotach wylezeniowych nalgy przekazéa Zamawiajcemu.
Odlegtci¢ transportu do 10 km na sktadowiska wskazane (taezawiajcego.

Przed przekazaniem ziemi urodzajnej Zamaaginu nalgy ten fakt zgtosi wczeniej. Wykonawca poniesie wszelkie koszty
zwiazane z przekazaniem ziemi urodzajnej i jej skladoera (j&li wymagane).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakol Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogojwkt. 6.
Kontrola jakdci Robét lzdzie polegata na wizualnej ocenie prawidiéeiach wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiaru jest 1 mM(metr kwadratowy) zdjej warstwy ziemi urodzajne;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00M0Wymagania ogélne"” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgsi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa 17mdjetej warstwy ziemi urodzajnej, przeznaczonej do wyystania w ramach zadania, uveliia:
7) zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowaytebokas¢

8) wywoz ziemi urodzajnej na odlegtodo 1 km,

9) koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

10) sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczepie®d zanieczyszczeniem,

11) optaty za sktadowisko.

Cena jednostkowa 17mdjetej warstwy ziemi urodzajnej, przeznaczonej do dggpji Zamawiajcego, uwzgidnia:
12) zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowayiebokas¢

13) wywdz ziemi urodzajnej na odlegtodo 10 km,

14) koszt uzyskania pozwolenia na skladowanie,

15) sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczepie®d zanieczyszczeniem,

16) optaty za sktadowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- nie dotyczy



D-04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zygianych z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@ gruntowego w ramach zadania przy wykonaniu uteargch nawierzchni drég w
Miescie Zory:

Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Konwalej.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Rol®icz

Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Statki.

Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiZulHerberta.
Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogikleészczowskiej.

®ooow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpmmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reabjarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do wenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. materiaty

Nie wysepuja.

3. sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

17)réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éhie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopgci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy maszyny,
18)koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

19)walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatdw podano w ST D-04.02.014pk

5. wykonanie robét

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WatEejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podia,jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,

niezwiazany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzzptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmaazliwia¢ nacihgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj sprztu, a w szczegélrai jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong reboty i do
trudnaici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykigoosaerzeniach



lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wagkoa musi b§ zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaapjghtowe]
i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na adklv miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni potonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmnigjnd wyzsze ni
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez lizyniera, dowieé¢ dodatkowy grunt spetniagy
wymagania obowizujace dla gornej strefy korpusu, w $l koniecznej do uzyskania wymaganychedmych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢a naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiviik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Strefa korpusu Minimalna waido|. dla:
Ruch mniejszy od efkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchni podiza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia
podiaza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdornego npanego modutu odksztatcenia nie powinien przetaa@,2.
Wilgotnos¢ gruntu podiéga podczas zagzczania powinna kdyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przysipi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,pmwinien on zabezpiecgypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razmie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaddmikejnej warstwy mena
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeraniezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wtasny koszt.

6. kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.



Tablica2.  Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

Szerokéc koryta co 50m

Rownd¢ podhuizna co20m

1
2
3 | Rowndé poprzeczna | €050 m
4

Spadki poprzeczné co50m
co50m

5 | Rzdne wysokéciowe
6 Uksztg%towanie osi w co50m
planie”

Zaggszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie

! gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)
Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm i -5¢cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4metrowy tata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndici nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padiowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancg + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje gsiporéwnanie warteei modutéw odksztalcenia, to wasto stosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, @&rgch zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza
od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiga powinna b¥ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgsch w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrGéwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®8T | wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 adapiki pozytywne.



9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgsi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

20)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

21)odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,

22)zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
23)profilowanie dna koryta lub podia,

24)zag:szczenie,

25)utrzymanie koryta lub podfa,

26)przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

10. przepisy zwjzane
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu



D - 04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILI ZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonaniem
podbudowy (nhawierzchni utwardzonej) z kruszywa ilaegp stabilizowanego mechanicznie w ramach zadareg
wykonaniu utwardzonych nawierzchni drog w Ktie Zory:

a. Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Konwalej.

b. Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Rol@cz

c. Wykonanie utwardzonej nawierzchni drogi ul. Statki.

d. Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiZulHerberta.

e. Wykonanie utwardzonej nawierzchni odcinka drogiklészczowskiej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokummmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-0648es robét obejmuje:

- wykonanie podbudowy pomocniczej (nawierzchni utlzanej) z kruszywa tamanego stabilizowanego medchaie o
uziarnieniu 32-63mm o gr. 25cm,

- wykonanie warstwy klinacej (nawierzchni utwardzonej) z kruszywa tamanetgbibzowanego mechanicznie o
uziarnieniu 0-32mm o gr. 10cm,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meadrae — warstwa zagzczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe nasna nawierzchni drogowe;.

14.2. Pozostale ok&enia podstawowe podane w niniejszej SiTzgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi normami i z
definicjami zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wygaaia ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotysze Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania cgjghkt. 1.5.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padarST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.
2.

2.1.Podstawowe wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przezyniera.

2.2. Kruszywo

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechaniczniedzie kruszywo famane.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

Dopuszcza g za zgod Inzyniera, wykorzystanie do wykonania podbudowy poddtiki, materiat pochodzy z

rozkruszenia betonowych elementéw rozbieranychmereh niniejszego kontraktu. Wymagania jakie powirspetnig taki
materiat okréli Inzynier.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnaz& miedzy krzywymi granicznymi po6l dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metathbilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudewasadnicz (gérng warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbudewomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia mieszanki powinnadgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej uziarnienia naasiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna nie me przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okitena wedtug wg PN-EN 933-1, powinna KuE sic pomidzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

2.2.2. Wigciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tabeli 1.

Tabela 1. Whéciwosci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie wkaiwosci Wymagania Badania wg

1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych 120,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-EN 933-1
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wéej niz 5 PN-EN 933-1
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %(m/m), nie gagej niz 35 PN-B-06714/16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz 1 PN-B-04481

5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagl! lub 11 wg od 30 do 70 PN-EN 933-8

PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, niegeej niz 35 PN-B-06714/42
b) scieralng¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw w stosunku dautst
masy po petnej liczbie obrotéw, nieawej niz 30
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 3 PN-EN 1097-6
8 | Mrozoodpornét, ubytek masy po 25 cyklach zarmaaia, % (m/m), nie PN-EN 1367-1
wiecej niz 5
9 | Zawartd¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na S(O%(m/m), nie wécej niz 1 PN-EN 1744-1
10 | Wskanik nasnosci podbudowy wy mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy
- . PN-S-06102
niz przy zagszczeniud 1 1,0 80
2.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujecsstosuje s wodk spetniajca wymagania PN-B-32250.

3. SPRZAT
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdIne" Bkt

3.1. Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa tamansgbilizowanego mechanicznie nglestosowd nastpujace
rodzaje spratu:
1) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki Zyws wyposaone w urzdzenia dozujce wodc.
Mieszarki powinny zapewti wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotob optymalnej. Wymaganie to jest
zbedne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarardagawy jednorodnej mieszanki o wymaganym uziaiaien
odpowiedniej wilgotnéci.

2) rowniarki lub uktadarki do rozi@nia mieszanki. Za zgadnzyniera do rozkladania mieszanki na drogach o
ruchu mniejszym od etkiego mana dopgci¢ spycharki.

3) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoeagszczania,

4) piyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do gsgrzania w miejscach trudno dgstych

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagi@ne" pkt. 4.

Transport kruszywa nie odbywa sie samochodami samowytadowczymi w sposéb zabezpigyza przed zanieczyszczeniem,
Zzmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagm lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.Q0@CWymagania ogélne" pkt.5

5.1. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 , ,Koryto wraz z profilowanieiin
zag:;szczeniem podi@”

Podbudowa powinna Bywytyczona w spos6b uralbwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentaéjrojektova lub wg zalecg
Inzyniera z tolerancjami okénymi w niniejszej ST.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w mieszarkach stacjonarnych



gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrig@ zapewnienia jednorodéc materiatu nie
dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfrgkcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowarmwipna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w&épprzeciwdziatary segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladane w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej ostateczna gruébopo
zagszczeniu byta réwna grubm projektowanej. Warstwa podbudowy powinnac bgpziazona w sposdb zapewniay
osigniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregnjszywa naley
przed zagszczeniem wymienikruszywo na materiat 0 odpowiednich $aavosciach.

5.4. Zagszczenie mieszanki

Podbudow nalezy zag:szcza w jednej warstwie o gru8oi projektowanej po zagzczeniu, odpowiednim spitem zgodnie
z p.3. przy zachowaniu wilgotéa optymalnej. Zagszczenie podbudowy powinno dyéwnomierne na catej szercikb
Wskaznik zag:szczenia podbudowy, badany zgodnie z BN-77/8931pd®jinien wynosi 1,00. Warté¢ wtérnego modutu
odksztatcenia E[1 140 MPa.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiiudo
pierwotnego modutu odksztatcerita jest nie wekszy od 2,2.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzgniem nagfpnej warstwy powinna léyutrzymywana w dobrym stanie zéé Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarény napravé wszelkie
uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruaseztiapraw wyniktych z niewdeiwego utrzymania podbudowy obza
Wykonawe; robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbiokt. 6.

6.1. Badania przed rozpocgciem robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykoénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania pameyd
wyniki tych bada przedstawd Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania ¢evimny obejmowa wszystkie wiciwosci
kruszywa okrélone w pkt. 2.1.

6.2. Badania w czasie rob6t

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badgrzy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanegbiitawanego mechanicznie

L sinienie bad Czestotliwos¢ bada
p. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia podbudowy
dziennej dziatce roboczej przypadaica na jedno badanie §n
1 | Uziarnienie mieszanki
- - - 2 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki

3 | Zagszczenie warstwy 2 1000

4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.2  dlazkiej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.2.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztmnego kruszywa powinna &yprzeprowadzana 2 razy nazkej dziennej dzialce roboczej za
pomoa analizy sitowej. Probki naty pobier& losowo z rozlaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki powinny iy
zgodne z p. 2.2.1.

6.2.2. Wilgotngi¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje giwg PN-B-06714/17; do kontroli nafg pobier& 2 probki z kadej dziennej dziatki
roboczej. Wilgotné¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wg proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il) z toleranc}10%, -20%.

6.2.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprovesdlz badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@ag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgiken ptytowych, i
nie rzadziej ni raz na dziennej dziatce roboczej lub wedtug zaeogyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiBjudo
pierwotnego modutu odksztaltcerita jest nie wegkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Wartas¢ wtérnego modutu odksztalcenig E 140 MPa.

Modut odksztatcenia natg wyznaczy dla przyrostu obaienia od 0,15 MPa do 0,25 MPa przy zastosowanity piaS o
srednicy 300 mm. Kacowe obcizenie powinno wynosi0,45 MPa.



Obliczenie wynikéw wg wzoru:
_3Ap
4As

w ktérym:
E — modut odksztalcenia
Up — r&nica naciskéw (MPa)
[Js — przyrost osiadaodpowiadaicy tej r&nicy naciskéw (mm)
D —sérednica ptyty (mm)

6.2.4. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujce ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. naly bad& dla kadej partii
kruszywa i przy kadej zmianie kruszywa. Prébki do badaeinych powinny b§ pobierane losowo w obecsw Inzyniera.
6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy co 50m
2 | Réwna¢ podiuzna w spos6b ggly planografem albo co 20 m
3 | Réwna¢ poprzeczna co 50m
4 | Spadki poprzeczné* co 50m
5 | Rzdne wysokéciowe co 20 m na odcinkach prostych i co 10 m kadh; w osi jezdni i na je|
6 Uksztattowanie osi w planié* krawedziach
7 | Grubdg¢ podbudowy Podczas budowy:
w23 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz na 40(
m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepnmiaz na 2000 i
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nadde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.3.1. Szeroké& podbudowy
Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na bé&zpdnich pomiarach co 50m. Szerék@odbudowy nie
moze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, -5cm.

6.3.2. Réwnd¢ podbudowy pomocniczej

Kontrola réwndci w przekroju podianym mierzona 4-metroavtata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
nierébwndci pod tat 20mm.

Kontrola rowndci poprzecznej mierzona 4-metrg¥ata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalnégiicpod tat
20mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje &ita profilowa z poziomnig, co 100m.
Dopuszczalne odchytki spadku0,5 %.

6.3.4. Rzdne wysokdciowe
Kontrola rzdnych niwelety za pomadnstrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyldm, +1cm.

6.3.5. Uksztattowanie osi podbudowy
Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie smlaana, co 20 m oraz dodatkowo w punktach gtéwnudw
poziomych. @ podbudowy w planie nie rnie by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz [ 5¢cm.

6.3.6. N@&nos¢ podbudowy
20.modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
21.ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.



Tabela 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik "
wskazniku Wo; | zagsszczeniad  nie Mgksymalne ugicie Minimalny modut odksztatcenia mierzony
nie mniejszym mniejszy nk sprzyste pod kotem, mm piyta o $rednicy 30 cm, MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcihzenia obciazenia &
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od @é&ngch w pkt. 6.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci, co najmniej 10cm, wyréwnanie i powtérne gsagzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonametwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigprojektowanej o wicej niz 5cm powinien to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszergypodbudow przez spulchnienie warstwy na pelyicbokas¢ do potowy szerol&i pasa ruchu, dofenie
materiatu i ponowne zagzczenie.

6.4.2. Niewtdciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verigim grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni glebokas¢ zgodnie z decyazj Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednichéeit@osciach i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wwgkiu tych Robét nagti ponowny pomiar i ocena grudm warstwy na
koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewtgciwa nasnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkgz roboty nieztdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hgniera.

Koszty dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbgddylko wtedy, gdy zatenie ndénosci podbudowy wyniklo z
niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawc

7. Obmiar Robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

7.1 Jednostka obmiarowa
Jednostly obmiarow jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywamanego stabilizowanego
mechanicznie o okéonej grubgci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-M.00M0Wymagania ogoine"” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektow i ST, jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania ¥ ppdbudowy uwzgdnia:

9. prace pomiarowe i przygotowawcze,

10. oznakowanie miejsca robdt,

11. zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miefddadowania,
12. przygotowanie mieszanki,

13. transport i rozteenie mieszanki,

14. profilowanie,

15. zagsszczenie,

16. utrzymanie podbudowy,

17. badania materiatéw, opracowanie recepty, wykonaigelezdnych badai pomiaréw.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych d4etavosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

2. PN-EN 933-8 Badania mechanicznych i fizyczny¢&oiwosci kruszyw. Badanie wskaika piaskowego.

3. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznyefasciwosci kruszyw. Oznaczanie zawastd wody przez
suszenie w suszarce z wentylacj

4. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznyeHasciwosci kruszyw. Oznaczanie egtosci ziarn i
nashkliwosci.

5. PN-EN 1367-1 Badania mechanicznych i fizyczrmdciwosci kruszyw. Oznaczanie mrozoodpogon

6. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych $efavosci kruszyw. Analiza chemiczna.

7. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawart&i zanieczyszczeobcych.

8. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczani¢akiseziarn.

9. PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Oznaczacieralngci w bebnie Los Angeles.

10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych.

11. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw.

12.PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustgbilizowanych mechanicznie.

13. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padiqrzez
obciazenie piyt.

14. BN-68/8931-04 Pomiar rowém nawierzchni planografem i tat

15. BN-70/8931-06 Pomiar ugi nawierzchni podatnych ugiiomierzem belkowym

16. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskia zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

17. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetn i potsztywnych . IBDIM 1997.

18. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43rial14 maja 1999 r.






